SMF/ESIL - nopTatneBHasa cuctema ans poToMeTpMUYECKOro KOHTPOss
OTAENbHbIX CBETUNBLHMKOB CUCTEMbI OFTHEW 3ax04a Ha nocaaky.

BA3A OAHHbIX

Basa gaHHbIX CUCTEMbI XpaHUT
MNHOPMaLuIo o:

aspornoprax;

MOAENSIX U napameTpax
CBETUIBbHUKOB;

no3numax ceeTunbHNKoB no GPS;
pesynsratax U3MepeHuit;
rpadpmkax, Tabnuuax,
N3006paXeHNsIX U CTaTUCTUYECKUX
OaHHbIX.

OTYETHOCTb

Cuctema obecneumBaeT NonHoe
cdopmMmpoBaHme OTHETOB,
HacTpanBaeMbIX Nonb3oBatenem,
BKIOYas:

anarpammbl Isocandela;

OTYETBI MO TEXHUYECKOMY
06CNYXMBaHWIO U PEMOHTY;
rmcTorpamMmmbl
Npoun3BoOAUTENbHOCTM
CBETUINIbHUKOB,

Tabnuubl f4aHHbIX Ans
COOTBETCTBUA CTaHAapTamMm
ICAO/EASA/FAA.

OOKYMEHTALUA

Cuctema SMF/E nocraensieTcs c:
PykoBoacTBOM no akcnnyataumm
1 06CNyXMBaHWIO;

OT4éTamMm NPON3BOACTBEHHBIX
NCNbITaHUI;

CepTudmkatamm kannubposku.

OBYYEHUE

MonHbIN kypc 0byYeHus
0XBaTbIBaET pa3BepTbiBaHWE,
aKcnnyatauuio n obenyxvieaHue
CUCTEMB,

NO3BOMAA 3aKa34ynKy MOMHOCTHIO
oBragetb eé PyHKUMOHaNoMm.

OUATHOCTUKA

Cuctema SMF/E ocHalleHa
aBTOMaTM4eCcKon NoACUCTEMOM
camMoanarHoCTUKM,

KOTOpasi HenpepbIBHO NPOBEpPSIET
KOMMOHEHTbI npubopa.

TEXHUYECKAA NOOOEPXKA
TexHnyeckasa nogaepxka Argos
CONPOBOXOAET KMMEHTOB Ha
NPOTSHKEHUM BCEro cpoka
aKcnnyataumm cMcTeMbl.

SODEKTUBHOCTb

PyyHas nopTtaTtuBHas cuctema ¢
GbICTPLIM pa3BepTbiBaHUEM B
NoneBbIX YCIIOBUSIX.
OnepaTnBHoe ocBoGoXaeHME
30HbI 3axoda Ha nocagky npu
HeobXoaAMMOCTH.

« l3amepeHune ceeTa Ha ornope Ha BbICoTe 10 6

M OT 3eMI1 B COOTBETCTBUUN C
pekomeHgauuamm ICAO/EASA/FAA

e VI3amMepeHne makcMMansHOW, CpeaHen u

MWHVMManbHOW UHTEHCMBHOCTW CBETOBOIO
ny4ka, yrnos BO3BbileHNs 1 aaumyTa (TOE-
IN)

. I/IsmepeHme LiBETA CBEeTa B COOTBETCTBUU CO

crangaptom CIE 1931 (ICAO Annex 14, 9-e
nsgaxue, 2022)

e [leyatb anarpammel Isocandela
o [ogpepxka namepeHuii CBETOANOOHOTO

ocselleHus (LED)

o To4HOEe onpeaeneHne CBETUIbHMKA C

nomoulbio SBAS GPS/D-GPS

o ABTOMaTu4yeckoe oopMnpoOBaHME OTHETOB MO

namepeHusam (PDF) ¢ HacTpolkon
nonb3oBaTenem

L] SKCI'IODT N3MEepPEHHbIX AaHHbIX ANnA

nocneagyrouiero ncnofib3oBaHmnA

o Bnarogapsi pasmepy v rabapuTtam

CBETUJIbHMKA BO3MOXHa yCTaHOBKa Ha
nnaTtgopme ons [O0CTyna K CBETUIbHUKaM,
YCTaHOBMEHHbLIM Ha Onopax BbIwe 5 M

Cuctema SMF/ESIL saBnsieTcsi cambiM COBPEMEHHbBIM
npnbopom Anst PoToMETPUYECKNX N3MEPEHUI NOABEMHBIX
cuctem orHen 3axoga Ha nocagky (ALS) B cooTBeTCTBUM C
pekomeHgauusimm ICAO/EASA/FAA.

SMF/ESIL npeactaBnsieT coboi nopTaTUBHbIN Py4HON
npnbop, OCHOBAHHBIN Ha TENECKONUMYECKOM Ma4YTOBOM
KpenneHuu, nogaepXxunBatoLLeM KOMNakTHoe
n3mepuTenbHoe obopyaoBaHue.

NameputenbHoe obopyaosaHue cnocobHo onpeaenaTb
paccTosiHue o nposepsieMoro ceeTunbHuka (LUT) n
N3MepATb €ro UHTEHCUBHOCTL C MOMOLLbIO
COOTBETCTBYIOLLEW MaTpuLbl (HOTOMETPOB, NPU 3TOM
MHepLuManbHbIn faTtyvk obecneynBaeT ropu3oHTanbHyo
CCbINKY ANS BbIYUCIIEHUS yrNa BO3BbILLEHUS Nyya
CBETUmNbHMKA.

NameputensHoe obopyaoBaHue Takke nHTerpupyet GPS-
NPUEMHUK ANSi CePTUUKALIUM NONOXEHNS CBETUNBbHUKA,
nMTaeTcs oT NMUTUIA-MOHHOTO akKyMynsTopa 1 CBsi3biBaeTcs
yepes becnposogHoe coeguHeHune unn USB 3.0 ¢
NNaHLLETOM CUCTEMBI, Ha KOTOPOM BbIMonHsaeTcs obpaboTtka
[OaHHbIX, BU3yanusaums 1 3anucb N3amMepeHui.
OnekTtpoHunka ADC cuctembl SMF/ESIL nossonser
cobupatb bonbLuoe konnyecTso 06pa3LoB ANt TOYHOTO
aHanuaa JaHHbIX, @ Takke CTPOUTb BbICOKOTOYHbIE
anarpammbl ISOCANDELA ¢ BbICOKMM paspeLleHnemM.
Basa gaHHbIx cuctembl SMF/ESIL no3BonsieT coxpaHsaTe
Habopbl AaHHBIX U3MEPEHUI AN HECKOMbKMX a3pOnopTOB.
MoLLHbI reHepaTop OTY4ETOB cnocobeH hopmmnpoBaTb
PDF-tabnuupl, rpacvkv n faHHble B COOTBETCTBUM C
BbIGOPKOW, onpeaenéHHoi nonb3oBaTenem.
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SMF/ESIL - KOMNOHEHTbI 1 NporpaMMHoe obecrnevyeHne

MameputenbHasa ronoeka cuctembl SMF/ESIL Bkniovyaet 9 gaTyvMkoB CBETOBOM
MHTEHCMBHOCTY, 1 aatumk uBeTta no ctaHgapty CIE 1931, cuctemy onpegeneHus
NonoXeHns B OBYX OCHAX, AATYMKU PacCTOAHWUSI OO CBETUIbHMKA M €ro BbICOTbI
Haa 3emnén, anektpoHuky ADC, npoueccop 06paboTku OaHHbIX, WCTOYHWK
nutaHusa u Li-Po akkymynsTop, n noctaBnseTcs ¢ MHAnBUAyanbHON CyMKOW Ans
NepeHoCKN U CUCTEMOW 3apsaaKu akkyMmynaTopa.

MnaHweT onepaTtopa ¢ yCTaHOBMNEHHbIM
nporpamMmHbIM obecriedeHnemM CUCTEMbI Ha
MS Windows 10/11 obecneunBaet
06paboTKy AaHHbIX U MHTepdenc ans
onepartopa (HMI) n moxeT ObITb NepeHecéH B
ocuc Ans aHanmsa gaHHbIX, NoAroTOBKY,
neyaTtu 1 oTNPaBkN OTYETOB MO U3MEPEHMUSIM.

Analytic data
MoLHoe nporpammHoe obecneveHne
cMCTeMbl NO3BONSAET co3aaBaTth H6asy
OaHHbIX ALS, BbINOMHATbL N3MEPEHUS,
COXpaHsiITb AaHHble, opMNPOBaTh
OT4YETHI B BUAE Tabnuuy nnv rpadukos no
HacTpokam nonb3oBaTtens u
aKkcnopTuposaTh dainbl B dopmarte
Excel.
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Graphical data presentation

MoTopu3oBaHHbIV NpodeCccroHanbHbIN
WTaTMB C MMTaHWEM OT akKyMynsaTopa Ans
N3MEPEHUI NOAHATBLIX CBETUIBHUKOB,
OCHaLLEHHBI MOTOPHbLIM NepeknoyaTenemM u
NOCTaBMsAEMbIVi C CYMKOW NS NEPEHOCKM.

o0

OCHOBHbIe TeXHu4YeckKkue
XapaKTepUCTUKU

Cuncrema SMF/ESIL paspaboTtaHa ans pabotbl ¢ Hanbonee
pacnpoCcTpaHEHHbLIMW KOHUIypaumaMm CMCTEM OTHEN
3axopa Ha nocagky (ALS), Takumun kak:

e MoTopu3oBaHHas Teneckonuyeckas anmMmHMeBas mayTa,
BblABUraemasa oo 7 m

o Bpems namepeHus ceetunbHuka meHee 1 MUHYThI

¢ [Mlo3numoHMpoBaHue npmbopa noagaepKMBaeTcs Yepes
nHTepderic cuctemol (HMI)

e /I3mMepeHne MHTEHCMBHOCTY U yrna BO3BbILIEHWNSI CBETOBOIO

CAT I/I/IIl ALS cornacHo pekomeHngaumsm ICAO/EASA un
FAA

MALSR - cucrtema orHen 3axoga cpegHen MHTEHCUBHOCTY C
WHOMKATOPHBIMW OrHAMU BbipaBHuBaHuna Bl

nyyka
MocTpoeHue guarpammel Isocandela

Onpegenenne LBeTa no ctaHgapty CIE 1931

MonHas paboTa go 8 YacoB ot akkymynaTopa Li-Po 6 A-y
Pa6ouyas temneparypa: ot —20 go +55 °C

Macca nameputensHoro o6opyaoBaHus: < 8 kr

O6Las norpeLHoCTb u3mepeHuin: < 5 %

MonHas noBTOpPsieMOCTb U3MepeHnii: < 5 %

MALSF - cuctema orHen 3axoga cpegHen MHTEHCUBHOCTY C
nocrnegoBartefibHbIMY MUTraoLW MMM OTHAMMW

SALS - npocTas cuctema orHen 3axoga Ha nocagky
SSALS - ynpoLuéHHas kopoTkasi CUcTeMa OrHel 3axoaa
SSALF - ynpowéHHasn kopoTkas cucTema OrHew 3axoga C
nocrneaoBartefibHbIMY MUTraloLWMMM OTHSIMMW

ALSF-1 - cuctema orHew 3axoaa c nocrnegoBaTesibHbIMU
MUralLWUMN OrHAMU, KoHdUrypaums 1

ALSF-2 - cuctema orHei 3axoaa c nocrnegoBaTeribHbIMU
MUralLLUMN OTHAMMU, KOHUrypaums 2



	SMF/ESIL - портативная система для фотометрического контроля отдельных светильников системы огней захода на посадку.
	Измерение света на опоре на высоте до 6 м от земли в соответствии с рекомендациями ICAO/EASA/FAA
	Измерение максимальной, средней и минимальной интенсивности светового пучка, углов возвышения и азимута (TOE-IN)
	Измерение цвета света в соответствии со стандартом CIE 1931 (ICAO Annex 14, 9-е издание, 2022)
	Печать диаграммы Isocandela
	Поддержка измерений светодиодного освещения (LED)
	Точное определение светильника с помощью SBAS GPS/D-GPS
	Автоматическое формирование отчётов по измерениям (PDF) с настройкой пользователем
	Экспорт измеренных данных для последующего использования
	Благодаря размеру и габаритам светильника возможна установка на платформе для доступа к светильникам, установленным на опорах выше 5 м

	SMF/ESIL - компоненты и программное обеспечение
	Измерительная головка системы SMF/ESIL включает 9 датчиков световой интенсивности, 1 датчик цвета по стандарту CIE 1931, систему определения положения в двух осях, датчики расстояния до светильника и его высоты над землёй, электронику ADC, процессор обработки данных, источник питания и Li-Po аккумулятор, и поставляется с индивидуальной сумкой для переноски и системой зарядки аккумулятора.
	Планшет оператора с установленным программным обеспечением системы на MS Windows 10/11 обеспечивает обработку данных и интерфейс для оператора (HMI) и может быть перенесён в офис для анализа данных, подготовки, печати и отправки отчётов по измерениям.
	Мощное программное обеспечение системы позволяет создавать базу данных ALS, выполнять измерения, сохранять данные, формировать отчёты в виде таблиц или графиков по настройкам пользователя и экспортировать файлы в формате Excel.
	Моторизованный профессиональный штатив с питанием от аккумулятора для измерений поднятых светильников, оснащённый моторным переключателем и поставляемый с сумкой для переноски.

	Основные технические характеристики
	Моторизованная телескопическая алюминиевая мачта, выдвигаемая до 7 м
	Время измерения светильника менее 1 минуты
	Позиционирование прибора поддерживается через интерфейс системы (HMI)
	Измерение интенсивности и угла возвышения светового пучка
	Построение диаграммы Isocandela
	Определение цвета по стандарту CIE 1931
	Полная работа до 8 часов от аккумулятора Li-Po 6 А·ч
	Рабочая температура: от −20 до +55 °C
	Масса измерительного оборудования: < 8 кг
	Общая погрешность измерений: < 5 %
	Полная повторяемость измерений: < 5 %
	Система SMF/ESIL разработана для работы с наиболее распространёнными конфигурациями систем огней захода на посадку (ALS), такими как:
	CAT I/II/III ALS согласно рекомендациям ICAO/EASA и FAA MALSR - система огней захода средней интенсивности с индикаторными огнями выравнивания ВПП MALSF - система огней захода средней интенсивности с последовательными мигающими огнями SALS - простая система огней захода на посадку SSALS - упрощённая короткая система огней захода SSALF - упрощённая короткая система огней захода с последовательными мигающими огнями ALSF-1 - система огней захода с последовательными мигающими огнями, конфигурация 1 ALSF-2 - система огней захода с последовательными мигающими огнями, конфигурация 2



